STEELWRIST

EARTHMOVING EFFICIENCY

XTR2

Tiltrotator 0-2 (tony)

Tiltrotator do najmniejszych koparek

Mate tiltrotatory Steelwrist zostaty opracowane z naciskiem na
elastycznosé, niskg wysokos$¢ zabudowy i niewielkg mase, co jest
niezwykle istotne w przypadku koparek kompaktowych. Model XTR2 jest
pozycjonowany pomiedzy najmniejszym szybkoztgczem uchylnym TCX
dla maszyn o masie ponizej 2 ton a tiltrotatorem X04 dla koparek o
masie od 2,5 do 4 ton. Koparka kompaktowa z tiltrotatorem to doskonaty
wybor do prac budowlanych w zattoczonych i ciasnych przestrzeniach
miejskich, gdzie w poblizu ciggle poruszajg sie ludzie. Tiltrotator
zapewnia wigksza zwrotnos¢ w obszarach wymagajacych ostroznosci,
oferujac jednoczesnie doskonate mozliwosci w zakresie prac ziemnych i
zwigkszajgc wydajnos¢ koparki.

Tiltrotator XTR2 posiada szereg innowacyjnych rozwigzan
konstrukcyjnych i jest dostepny w wersji z mocowaniem statym (Direct
Fit) lub z gérnym ztagczem w standardzie S30 do potgczenia z maszyna.
Od spodu tiltrotator jest wyposazony w szybkoztacze w standardzie S30 z ryglowaniem hydraulicznym. Wersja z blokada hydrauliczng i
zintegrowanym hakiem zabezpieczajgcym (Front Pin Hook) to prawdopodobnie jedyny tiltrotator w tej klasie, ktérego system bezpieczenstwa
narzedzi roboczych spetnia wymagania normy CE. Konfiguracja z mocowaniem statym (Direct Fit) jest czesto wybierana w przypadku koparek
kompaktowych, gdzie tiltrotator jest montowany na state bezposrednio na ramieniu maszyny.

Zoptymalizowana gama narzedzi roboczych

Dzigki kompletnemu zestawowi narzedzi roboczych Steelwrist S30 dla tiltrotatora XTR2 — takim jak tyzki (do niwelowania, do kopania, do kabli,
trapezowa), chwytak wielofunkcyjny, néz do cigcia asfaltu i zrywak — koparka staje sie wydajnym i wszechstronnym nosnikiem narzedzi, gotowym
do pracy w szerokim zakresie zastosowan.

Systemy sterowania

Steelwrist dostarcza dwa rodzaje systeméw sterowania tiltrotatorem. Platforma QuantumConnect, oparta na najnrowoczesniejszych
podzespotach, sprawia, ze instalacja i obstuga tiltrotatora sa tatwiejsze niz kiedykolwiek. Platforma obejmuje aplikacje InstallMate i
QuantumConnect, a dzieki zaawansowanej tagcznosci system jest zawsze aktualny. Drugim, bardziej podstawowym systemem jest
czteroprzewodowe (4-wezowe) sterowanie proporcjonalne.
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https://steelwrist.com/wp-content/uploads/Steelwrist_XTR2_900-x-900.png
https://steelwrist.com/pl/systemy-sterowania/

42 Specyfikacja techniczna

Tiltrotator XTR2 XTR2

Interfejs maszyny S30 DF

Szybkoztacze Tiltrotatora S30 S30

Ciezar maszyny [ton] 0-2 0-2

Maksymalny moment obrotowy [kNm] 28 28

Waga od [kg] 80 80

Wysokos$é budynku [mm] 273 273

Dtugosé [mm] 444 444

Szerokosé cylindra [mm] 367 335

Wysokosé cylinder [mm] 230 230

Maksymalny kat pochylenia [stopnie] +40 +40

Maksymalna szerokos$¢ ramienia tyzki [nm] | - 125

Srednica sworznia [mm] - 25-35

Odlegtosé pinéw [cc-measure] [mm] - 85-185

Moment przechytu [kNm] 4,7 4,7

Moment obrotowy [kNm] 1,4 1,4

Dodatki hydrauliczne z uchwytem - -

Dodatki hydrauliczne bez uchwytu 1 1

Podnosnik [ton] - 0,75

Przeptyw oleju [I/min] 20 20

Maksymalne ci$nienie [bar] 210 210

Maks. cis$nienie oddzielnego AUX [bar] - -

Rozwiazanie bezpieczenstwa FPH FPH
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I Open-S

Work tools and Open-S —
the world industry standard for fully automatic quick couplers

The Symmetrical Quick Coupler standard for excavators (the S-Standard)
is an industry standard that was originally defined in 2006 by the Swedish
Trade Association for Suppliers of Mobile Machines.

The Symmetrical standard, which is an open standard not controlled by
one specific manufacturer, has since its inception grown to become a
well-known coupler standard on the international market. The demand
for quick couplers with integrated hydraulic couplings and electrical
connectors, so called Fully Automatic Quick Couplers continue to grow.
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In order to achieve interchangeability the request for a standardized and
well-defined interface is therefore apparent.

As fully Automatic Quick Couplers have more intricate functions than a

standard Mechanical Quick Coupler it is crucial that also non hydraulic
work tools include certain features such as hardened shafts and cover
plates etc. The purpose of this document is to define the technical

dimensions for mechanical (non fully hydraulic) work tools to be used with
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Open-S Quick Couplers.
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DIMENSIONS FOR BUCKET ATTACHMENT FRAME AND COVER
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https://opens.org/technical-specification/
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